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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST - 01 - ROBOTY ROZBIORKOWE, DEMONTAZOWE, PRACE PRZYGOTOWAWCZE

Kody robot:
CPV-45110000-1 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych, roboty ziemne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania i odbioru robét demontazowych
i rozbiorkowych zwigzanych z zadaniem : Wymiana nawierzchni sportowej boiska
wielofunkcyjnego oraz ogrodzenia w ramach zadania pn:"Modernizacja ogélnodostepnego
boiska orlik przy ul. Rolnej w Radomsku w celu poprawy jakosci uzytkowej obiektu".
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacjg

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci rozbidrkowe i demontazowe wskazane
w projekcie technicznym oraz wszystkie prace przygotowawcze.

1.3. Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z dokumentacig
projektowa, Specyfikacja i poleceniami Inspektora.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadku prostych
robot o niewielkim znaczeniu, dla ktdrych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda spetnione przy
zastosowaniu metod wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki budowlane;.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty pochodzace z rozbiorki.

Wykonawca zapewni na terenie placu rozbiorki miejsce skiadowania materiatéw pochodzacych z rozbiorki
i bedzie segregowac je wedtug rodzaju. Wykonawca zapewni aby materialy w okresie skiadowania na placu
nie stanowity zagrozenia oraz nie doprowadzily do zanieczyszczenia terendw prywatnych i przestrzeni
publicznej. Pozostate po rozbidrce odpady ( z wyjatkiem gruzu budowlanego przeznaczonego do kruszeni )
Wykonawca zobowiazuje sie usungé w sposéb zgodny z ustawg o odpadach z dnia 20 czerwca 2001 roku
(Dz. U. z 2001r. nr 62, poz. 628) oraz ustawg o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach z dnia 13
wrzesnia 1996 roku (Dz. U. z 2005r. nr 236, poz. 2008). Wykonawca udokumentuje Zamawiajgcemu
przekazanie odpaddw firmom posiadajgcym wymagane zezwolenia do odbioru i transportu odpadow.

3. SPRZET
Wykonawca przystepujacy do wykonania robét budowlanych winien wykazaé sig mozliwo$cig korzystania z
maszyn i sprzetu gwarantujacych wiasciwg tj. spetniajacg wymagania ST jakos¢ robot.
Do realizacji zadania mogg by¢ uzyte:

— dzwigi samojezdne

- spycharki, tadowarki i koparki

— maszyny do kruszenia betonu i konstrukcji murowych

- narzedzia reczne: mioty, pity, fomy itp.

~ elektronarzedzia: szlifierki kgtowe, miotki udarowe, pity, mioty itp.;

— urzadzen o napedzie pneumatycznym.

4. TRANSPORT
Gtowny srodek transportu - samochod samowytadowczy.

5. WYKONYWANIE ROBOT



5.1. Ogodlne wymagania

Wykonawca przedstawi zamawiajgcemu — w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru — do akceptacji projekt
organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajgcy wszystkie warunki w jakich bedg wykonane roboty
zwigzane z wykonaniem robot rozbiorkowych 1 demontazy. Roboty rozbidrkowe nalezy wykonaé zgodnie z
warunkami technicznymi wykonania robét budowlano-montazowych, ST, dokumentacjg techniczng i
poleceniami inspektora nadzoru. Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji bedg oparte
na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w przepisach
szczegotowych.

5.2. Ogolna kolejnosé robot

— czynno$ci przygotowawcze,;

- zabezpieczenie terenu i przygotowanie placu budowy;

— rozbiorka i zabezpieczenie urzgdzen oraz instalacji wewnetrznych

-~ wykonanie robot porzgdkowych polegajacych na usunigciu pozostawionych sprzetow, mebli,
urzadzen sanitarnych itp.;

— rozbiorka elementéw konstrukcyjnych budynku, poczawszy od dachu, zgodnie z dokumentacjg
techniczng;

— rozbidrka elementéw wykonczeniowych budynku

- wywodz gruzu na stanowisko wskazane przez wykonawce oraz na jego koszt

5.3. Technolegia rozbiorki

Roboty rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ przy zatozeniu zastosowania technologii mieszanej — recznie a takze
z uzyciem sprzetu mechanicznego — dzwigow, koparek, spycharek, maszyn do kruszenia betonu
i konstrukcji murowych oraz rozbiérek recznych. Do rozbidérek recznych przewiduje sie uzycie miotdw
pneumatycznych do rozdrabniania betonu (konstrukcji murowych), zestawow palnikéw do ciecia i szlifierek
katowych do demontazu i rozdrabniania elementow stalowych. Gruz z budynku odprowadzaé na teren placu
manewrowego przy pomocy rynien i rekawow zsypowych (dla przypadku kondygnacji wyzszych niz parter )
Elementy drewniane, przewody instalacji czeSci wyposazenia, oraz inne elementy podlegajgce
rozdrobnieniu nalezy pocia¢ na drobne czegsci na poziomie ich wbudowania i recznie znies¢ na teren
podwarka, wykorzystujac klatki schodowe.

Nalezy dodatkowo zabezpieczy¢ elementy zagospodarowania terenu nie podlegajgce rozbiérce, a mogace
ulec uszkodzeniu na wskutek prowadzonych robot takie jak zielen, stupy oSwietleniowe, przewody itp. Teren
prowadzenia prac przylega do drog utwardzonych, ktére moga byé wykorzystane do prowadzenia
transportu. Przebieg robét rozbiorkowych powinien byc odnotowany w dzienniku rozbiorki lub w dzienniku
budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozone] jako$ci wykonywanych robot przy prowadzeniu robdt
rozbiérkowych na istniejacym obiekcie budowlanym, jak rowniez kompletnosci wykonanych prac,
umozliwiajgcych przystapienie do wiasciwych robot konstrukeyjno — budowlanych.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robdt jest komplet rozbieranych obiektow/elementow.

8. ODBIOR ROBOT
Odbiory nalezy wykonywac dla kazdej operacji wykonywanej osobno jako odbiory czesciowe, przy czym
sporzgdza sie jeden protokdt odbioru koiicowego odbioru po jej catkowitym wykonaniu.
Podstawa do odbioru robot sg badania obejmujace:
— sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektows,
— sprawdzenie prawidtowosci wykonanych robét.
Do odbioru robét wykonanych wykonawca zobowigzany jest przedtozyé:



- protokét odbioréw czesciowych,

— zapisy w dzienniku budowy.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wizji lokalnej, zapisow w dzienniku budowy i kontroli
z dokumentacja projektows.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie robot budowlanych objetych ST moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu peinego
zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po dokonaniu odbiorow
czesciowych.

10. PODSTAWA PRAWNA
PN-ISO 7976-1:1994 - Tolerancje w budownictwie. Metody pomiaru budynkéw i elementdw budowlanych.
PN-ISO 7976-2:1994 - Tolerancje w budownictwie. Metody pomiaru budynkéw i elementéw budowlanych.
Usytuowanie punktow pomiarowych
PN-M-42250:1998 - Maszyny i urzadzenia budowlane. Klasyfikacja
PN-86/M-47251 - Maszyny i urzadzenia budowlane. Dopuszczalny poziom dzwieku i metody badan
Rozporzadzenie MGPIB z dnia 15.12.1994 w sprawie warunkéw i trybu postgpowania przy robotach
rozbiérkowych nie uzytkowanych, zniszczonych lub nie wykornczonych obiektoéw budowlanych ( Dz. U. Nr 92,
poz. 1026 )
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75 poz.680 z 2002 r., zmiana Dz.U. z 2003 r. Nr
33, poz. 270 ).
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku stosowania wymogdw okreslonych prawem polskim.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST - 02 - KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA
Kody robot :
CPV 45233000-9 — Roboty w zakresie konstruowania nawierzchni drég

1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejsze] Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania iodbioru robot
zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza dla zadania Wymiana
nawierzchni sportowej boiska wielofunkcyjnego oraz ogrodzenia w ramach zadania
pn:"Modernizacja ogdlnodostepnego boiska orlik przy ul. Rolnej w Radomsku w celu
poprawy jakosci uzytkowej obiektu".

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza zasad prowadzenia Robét zwigzanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego do ufozenia poszczegolinych warstw konstrukcji nawierzchni wedtug
Dokumentacji Projektowej oraz profilowaniem izageszczaniem podtoza. Zakres niniejsze] Specyfikacji
Technicznej obejmuje wykonanie koryta wraz z profilowaniem izageszczeniem podtoza pod warstwy
konstrukcyjne nowej nawierzchni.

1.3. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi
w Specyfikacji Technicznej "Wymagania ogolne”.

1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Kierownika Projektu. Ogolne wymagania dotyczace
robot podano w Specyfikacji Technicznej ,\Wymagania ogolne”™.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Do wykonywania Rob6t nalezy stosowac:

- réwniarki samojezdne lub spycharki uniwersalne z ukosnie ustawionym lemieszem, (Kierownik Projektu
moze dopuscic wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny),

- walce statyczne, wibracyjne lub ptyty wibracyjne.

W miejscach trudno dostepnych roboty nalezy wykonac recznie. Stosowany sprzet nie moze spowodowac
niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
Nie wystepuje.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonywania Robét
Ogolne zasady wykonywania Robot podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania ogolne”.



5.2. Warunki przystapienia do Robét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do profilowania i zaggszczania podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem
Robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Woczesniejsze wykonanie tych Robot
z wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za zgoda Kierownika Projektu, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

5.3. Profilowanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno byé oczyszczone ze wszystkich zanieczyszczen.
Nalezy usung¢ bioto i grunt, ktéry ulegt nadmiernemu nawilgoceniu. Po oczyszczeniu powierzchni podioza,
ktore ma byé profilowane nalezy sprawdzic, czy istniejgce rzedne terenu umozliwiajg uzyskania po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig aby rzgdne terenu przed profilowaniem byty o
co najmniej & cm wyzsze niz projektowane rzedne podfoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i
wystepujg zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchnié
podioze na gtebokos¢ zaakceptowang przez Kierownika Projektu, dowiezé dodatkowy grunt spetniajgcy
wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilogci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia okredlonego w normie.
Jezeli rzedne podioza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przystagpieniem do profilowania oczyszczonego podioza jego powierzchnie nalezy wstepnie dogescic¢ 3
- 4 przejsciami Sredniego walca stalowego gtadkiego lub w inny spostb zaakceptowany przez Kierownika
Projektu. Do profilowania podioza mozna stosowaé réwniarki. Scigty grunt moze by¢ wykorzystany w inny
sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

5.4. Zageszczanie podloza

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpié do jego doggszczania przez watowanie.
Jakiekolwiek nieréwnosci powstate przy zageszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawce w sposob
zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Zageszczanie podioZza nalezy kontrolowaé wedtug normalnej
proby Proctora, przeprowadzanej zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda | lub Il). Wskaznik zageszczenia nalezy
okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalna warto§¢ wskaZnika zageszczenia I powinna wynosi¢ 1,00.
Wilgotnoé¢ gruntu podioza przy zageszczeniu nie powinna rozni¢ sie od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz
20% jej wartosci. W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat podtoza uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtérny modut odksztalcenia podicza wg BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwotnego
modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podtoze po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po wykonaniu
robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w Robotach i Wykonawca nie
przystepuje natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed
nadmiernym zawilgoceniem, w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Jezeli wyprofilowane i
zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed przystapieniem do ukiadania kolejnej
warstwy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podtoza Kierownik Projektu
oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek
zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na witasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady ogolne kontroli jakosci Robot
Zasady ogolne kontroli jakosci Robét podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00 “Wymagania ogodine”.

6.2. Kontrola przed przystapieniem do Robot
Przed przystgpieniem do wykonania Robot Wykonawca powinien sprawdzi¢ sprawnos¢ sprzetu oraz inne
czynniki zapewniajgce mozliwos¢ prowadzenia Robét zgodnie z PZJ.



6.3. Kontrola w czasie wykonywania Robét

W czasie Robdt Wykonawca powinien sprawdzac zasoby sprowadzonych materiatow, prowadzic
systematyczne badania kontrolne w zakresie i z czegstotliwoscig gwarantujgcg zachowanie wymagan jakosci
Robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.

Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdzi¢ wg BN-77/8931-12, przynajmniej w dwoch punktach na kazdej
dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na 300 m?. Zageszczenie nalezy kontrolowaé na
podstawie normalnej préby Proctora, wg PN-88/B-04481 (metoda | lub 1l). W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania zaggszczenia wg metody Proctora jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste
uziarnienie materialu tworzacego podioze, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztaicenia podioza wg BN-64/8931-02. Stosunek
wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2.2. Wilgotnos¢ gruntéw w czasie
zageszczania nalezy badac przynajmniej dwukrotnie na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
300 m?.

6.4. Badania i pomiary podioza

6.4.1. Zageszczenie podioza

Do odbioru zageszczenia podtoza Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie wynikow
badan wskaznika zageszczenia, wraz z wartoSciami $rednimi dla cafej odbieranej powierzchni, wykonane na
podstawie biezgcej kontroli zageszczenia. Na powierzchni nie spetniajgcej wymagan co do zageszczenia
podioze nalezy spulchnié i roboty powtdrzy¢ w sposob zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

6.4.2. Cechy geometryczne

a) Spadki poprzeczne i podiuzne nalezy mierzy¢ za pomoca 2 metrowej taty i poziomicy co najmniej raz na
20 m. Spadki poprzeczne i podiuzne podioza powinny by¢ zgodne z projektem z tolerancja +0.5%.

b) Gilebokosé¢ koryta i rzedne nalezy sprawdza¢ co 20m na krawedziach. Réznice pomigdzy rzednymi
zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +2cm.

¢) Usytuowanie krawedzi nie rzadziej niz co 20 m, dopuszczalne tolerancje +1 cmi-2 cm.

d) Szerokos$¢ nalezy sprawdzi¢ przynajmniej raz na 20 m. Szerokos¢ nie moze sig rozni¢ od szerokosci

projektowanej o wigcej niz x2cm.

6.4.3. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p.
6.4.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gteboko$ci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru Robét

Ogélne zasady wykonywania obmiaru przedstawiono w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00. ,Wymagania
ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza jest metr kwadratowy [m?].

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru Robét

Odbior wykonywanego koryta wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza jest dokonywany na zasadach
odbioru Robdét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu okreslonych w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
Wymagania ogoine”. Koryto uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, jezeli wszystkie
wyniki badan przeprowadzone przy odbiorach daty wyniki zgodne z wymaganiami.



9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne dotyczace podstawy platnosci

Ustalenia ogolne dotyczace podstawy platnosci podano w Specyfikacji Technicznej DM.00.00.00.
Symagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnosé za metr kwadratowy [m?] wykonanego koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza nalezy
przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci Robot na podstawie pomiarow i badan. Cena jednostkowa
wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza obejmuje:

- prace pomiarowe,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczanie do wymaganych wskaznikow zageszczenia,

- utrzymanie koryta lub podioza,

- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i okreslenia.

— PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

— PN-8-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

— PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

— BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztaicenia nawierzchni podatnych i
poditoza przez obciazenia piyta.

— BN-70/8931-05 Oznaczanie wskaznika nosnosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.

— BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

— Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru rob6t drogowych i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewodzkich, GDDP W-wa 1889.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST - 03 — PODBUDOWA Z KRUSZYWA STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Kody robot :
CPV 45233200-1 — Roboty w zakresie roznych nawierzchni

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania iodbioru Robot
zwigzanych z wykonaniem warstw z kruszywa stabilizowanego mechanicznie dla zadania Wymiana
nawierzchni sportowej boiska wielofunkcyjnego oraz ogrodzenia w ramach zadania
pn:"Modernizacja ogdélnodostepnego boiska orlik przy ul. Rolnej w Radomsku w celu
poprawy jakosci uzytkowej obiektu".

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot.
1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Techniczne] stanowia wymagania dotyczace Robot
zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie. Zakres Robot
obejmuje wykonanie:

— warstwa wyrownujaca z kruszywa kamiennego (fr. 0—31,5 mm) o gr. do 3 cm,

2. MATERIALY

Kruszywo

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie powinno byé
kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw
albo ziaren zwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez domieszek gliny i
zanieczyszczen obcych.

Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa okreslona wg normy PN-91/B-06714/16 powinna biec pomigdzy krzywymi
granicznymi podanymi w tablicy 1.

Tablica 1. Uziarnienie kruszywa famanego mechanicznie do podbudowy.

Sito kwadratowe [mm] Uziarnienig s mm
Przechodzi przez sito [%]

63 -

31.5 100

16 77 =100

8 52-75

4 37 —-58

2 26 —42

0.5 14 - 24

0.075 4-12

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie przebiega¢ od dolnej do gornej krzywej granicznej
uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwiekszego ziarna kruszywa nie moze przekraczac 2/3 grubosci
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warstwy uktadanej jednorazowo. Frakcje kruszywa przechodzace przez sito 0,075 mm nie powinny stanowic
wiecej niz 65% frakcji przechodzacej przez sito 0,5 mm.

Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ponizszej tablicy 2.
Tablica 2. Wymagane wiasciwosci kruszywa.

Wymagania
L.p. | Wiasciwosci badane wediug Kruszywo
tamane
1 Zawartos¢ nadziarna, %, nie wiecej niz 10
2 Zawartos¢ ziaren nieforemnych, % nie wigcej niz 40
3 Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, %, nie wigcej niz 1
4 Wskaznik piaskowy po 5-krotnym zageszczeniu metodg | lub Il 30-70
Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles,
5 - ubytek masy po petnej liczbie obrotow, %, nie wigkszy niz 50
- po 1/5 liczby obrotow 30
6 Nasigkliwos¢, %, nie wiecej niz 5
- Mrozoodporno$é ziaren wigkszych od 2 mm, po 25 cyklach 10
zamrazania i odmrazania, ubytek masy, %, nie wiecej niz
8 Rozpad krzemianowy i zelazawy tacznie, nie wiecej niz [%] -
9 Zawartos¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOy, %, hie wigcej 1
niz
10 Wskaznik nosnosci wpos mieszanki kruszywa, %, nie mniejszy niz | 60

Zrodta materiatow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pocheodzi¢ tylko ze Zrédet uzgodnionych i zatwierdzonych
przez Kierownika Projektu. Zrodta materiatow powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem,
przed rozpoczeciem robét. Wykonawca powinien dostarczy¢ Kierownikowi Projektu wyniki badan
laboratoryjnych tgcznie z projektowang krzywa uziarnienia i reprezentatywne probki materiatow. Materiaty z
zaproponowanego przez Wykonawce Zzrodia bedg zaakceptowane do wbudowania przez Kierownika
Projektu, jezeli dostarczone przez Wykonawce wyniki badan laboratoryjnych i ewentualne wyniki badan
laboratoryjnych prowadzonych przez Kierownika Projektu wykazg zgodnosé cech materiatowych z
wymaganiami. Zatwierdzanie Zradta materiatéw nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego zrodia beda
przez Kierownika Projektu dopuszczone do wbudowania. Materialy, ktore nie spetniajg wymagan zostang
odrzucone.

3. SPRZET

Do wykonania podbudow z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie nalezy stosowad:

a) réwniarki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,

b) walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania. W miejscach trudnodostepnych
powinny byc stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywat sie w sposéb przeciwdziatajgcy jego zanieczyszczeniu i
rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym poditozu drogi powinien byc tak zorganizowany by nie
dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny
spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen osi i
innych parametrow technicznych.
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5. WYKONANIE ROBOT

Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudowe z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie stanowi warstwa pospéiki.
Jezeli podioze wykazuje jakiekolwiek wady to powinny by¢ one usunigte wedtug zasad akceptowanych przez
Kierownika Projektu.

Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywa uziarnienia i wilgotnosci optymalngj
nalezy wytwarza¢ w mieszarkach stacjonarnych gwarantujgcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze
wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci materiatu nie dopuszcza sie wytwarzania mieszanki
przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdziatajgcy segregacii i nadmiernemu wysychaniu.

Rozktadanie mieszanki kruszywa

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg lub wediug zalecen Kierownika Projektu z tolerancjami okreslonymi w niniejszej Specyfikacji
Technicznej. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania warstw powinny by¢é wczesniej, odpowiednio
zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia Robét i nie powinno by¢ wigksze niz co 10 m.
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkiadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby jej ostateczna
grubosé po zageszczeniu byta rowna gruboéci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo ukiadanej warstwy nie
moze przekracza¢é 20 cm po zageszczeniu. Warstwy kruszywa powinny byé rozkfadane w sposoéb
zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Kruszywo w miejscach, w
ktorych widoczna jest jego segregacja powinno by¢ przed zageszczeniem zastgpione materiatem o
odpowiednich wiasciwosciach.

Zageszczanie

Natychmiast po kofncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczenia przez
watowanie. Watowanie powinno postepowac stopniowo od dolnej do gornej krawedzi podbudowy przy
przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nieréwno$ci lub zagtebienia powstate w czasie
zageszczania powinny byé wyréwnane przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie
materiatu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W migejscach niedostepnych dla walcéw podbudowa
powinna byé zageszczona zaggszczarkami plytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami
mechanicznymi. Zageszczenie nalezy kentynuowac do osiggnigcia wskaznika zageszczenia podbudowy nie
mniejszego od 1,0 wedtug normalnej préby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481. Wilgotnos¢ kruszywa
podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-88B-04481. Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie roziozone] warstwy inapowietrzenie. Natomiast jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od
optymalnej, materiat w roztozonej warstwie powinien by¢ zwilzony wodg i rownomiernie wymieszany.
Wilgotno$¢ przy zageszczaniu powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja +1%, -2%.

Utrzymanie podbudowy

Wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy uszkodzonej przez ruch
budowlany jak rowniez wskutek oddziatywania czynnikoéw atmosferycznych, takich jak opady deszczu,
Sniegu i mroz.

Wykonawca zobowiazany jest wstrzymaé ruch budowlany po okresie intensywnych opaddw deszczu, jezeli
wystgpi mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania Robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Kierownikowi Projektu w celu akceptacji materiatow.
Badania te powinny obejmowac wszystkie wiasciwosci okreslone w p.2.

Badania w czasie Robot

Czestotliwos¢ badan Kontrolnych w czasie Robdt przy budowie podbudowy z kruszyw famanych
stabilizowanych mechanicznie podano w tablicy 3.

Tablica 3. Czestotliwosé badan kontrolnych w czasie robét przy budowie podbudowy z kruszyw tamanych
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwosé badan
g 2 Minimalna liczba badan | Maksymalna powierzchnia
Lp. | Wyszczegdlnienie badan E : . .
na dziennej dzialce | podbudowy przypadajaca
roboczej na jedno badanie [m?]
1 Uziarnienie kruszywa
2 Wilgotnosé kruszywa
3 Zageszczenie kruszywa 2 300
Zawartosé Zanieczyszczen
4
obcych
5 Stopien przekruszenia ziaren
6 Zawartosé ziaren nieforemnych
- Zawartosc¢ Zzanieczyszczen
organicznych 2000
8 Granica ptynnosci - i przy kazdej zmianie zrédia
9 Wskaznik plastycznosci kruszywa
10 Mrozoodpornosé
11 Scieralno$é
12 Wskaznik piaskowy

Badania wiasciwosci kruszywa

W czasie Roboét Wykonawca bedzie prowadzit badania wiasciwosci kruszywa, okre$lone w tablicy w p.2.
Uziarnienie kruszywa i zawartos$¢ zanieczyszczeri obcych powinno byé przez Wykonawce badane co
najmniej dwukrotnie dla kazdej dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 300 m? warstwy. Probki nalezy
pobiera¢ w sposéb losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny byé
biezaco przekazywane Kierownikowi Projektu. Badania peine kruszywa, obejmujace ocene wszystkich
wiasciwosci okreslonych w p. 2. powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czestotliwoscig gwarantujgcg
zachowanie jako$ci robét, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m* wykonanej podbudowy, a takze w przypadku
zmiany Zrodta pobierania materiatow i w innych przypadkach okresSlonych przez Kierownika Projektu. Prabki
do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Kierownika
Projektu.

Badania wilgotnosci kruszywa

Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej okreslonej wg normalnej préby Proctora, wg
PN-88B-04481 z tolerancja +1%, -2%. Wilgotnos¢ kruszywa nalezy badaé wg PN-77B-06714/17
przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz w jednym punkcie na 300 m?,
przy ocenie zageszczenia warstwy.

Badania zageszczenia

Zageszczenie kazde] warstwy powinno odbywac sie do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego
od 1,0 wg normalnej proby Proctora, wg PN-88/B-04481. Zageszczenie nalezy sprawdzaé przynajmniej w
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dwoéch punktach, wybranych losowo na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz w jednym punkcie na
300 m?, wg BN-77/8931-12. W przypadku gdy przeprowadzenie badania zageszczenia wg Proctora jest
niemozliwe, ze wzgledu na gruboziariste uziarnienie kruszywa kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obciazen ptytowych VSS w tym przypadku jeden (wg normy) jeden raz na 2000 m? lub wedtug
zaleceh Kierownika Projektu.

Badania wykonanej warstwy

Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie przedstawiono w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwo$¢ i zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszgggolmeme Wt Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiardw
i pomiaréw
Podczas budowy:
- w 3 punktach na kazdej dziennej dzialce
" : T 2
1 Cribeibwarshuy roboczej Iptcz nlc? rzadziej niz 1 na 300 m
Przed odbicrem:
-w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000
m2
5 Nos.nc.asc' i zageszczenie wg Raz na 2000 m?
obcigzen ptytowych
3 Szerokos¢ Co20m
4 Rownos¢ podtuzna co 20 m tatg
5 Roéwnosé poprzeczna Co 20 m fatg
6 Spadk.l poprzeczne i Co 20 m
podiuzne
Co 20 m w wytyczonych osiach i na
! Rzgdne krawedziach warstwy

Grubosé warstwy

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzyé natychmiast po jej zageszczeniu co najmniej w trzech
losowo wybranych punktach na kazdej dziennej dzialce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na
kazde 300 m? podbudowy. Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co
najmniej w trzech punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?. Dopuszczalne odchyiki od projektowanej
grubosci warstw nie powinny przekracza¢ +10%, -15%.

Nosnos¢ i zageszczenie warstw wg obcigzen plytowych

Nalezy wykonaé pomiary no$nosci podbudowy z kruszywa, wg metody obcigzen plytowych, zgodnie z BN-
64/8931-02. Obciazenia nalezy wykonaé nie rzadziej ni raz na 2000 m?, lub wg zalecen Kierownika Projektu.
Podbudowa zasadnicza powinna spetnia¢ wymagania dotyczace no$nosci podane ponizej. Pierwotny modut
odksztatcenia warstwy z kruszywa powinien by¢ wigkszy niz M'e260 MPa, wtérny modut odksztatcenia min.
M”e2120 MPa. Zageszczenie warstwy z kruszywa nalezy uzna¢ za prawidiowe wtedy, gdy stosunek
wtornego modutu odksztatcenia ME” do pierwotnego modutu odksztatcenia ME', mierzony przy uzyciu plyty
o srednicy 30 cm, jest nie wiekszy od 2,2:

Mg /Mg’ < 2,2

Pomiary cech geometrycznych podbudowy

Rownosé warstwy

Nieréwnoéci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ tatg 4-metrowg zgodnie z norma BN-68/8931-04, z
czestotliwosci podana w tablicy w p.6.4. Nierbwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 2-metrowa tatg z
czestotliwoscig jak wyzej. Nierownosci nie powinny przekraczac:

- 20 mm dla podbudowy z kruszywa tamanego.
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Spadki poprzeczne i podiuzne podbudowy

Spadki poprzeczne i podiuzne nalezy mierzy¢ za pomocg 2-metrowej taty i poziomicy z czestotliwoscig
podang w tablicy w p. 6.4. Spadki poprzeczne i podtuzne powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg z
tolerancjg +0,5%.

Rzedne wysokos$ciowe podbudowy

Rzedne podbudowy nalezy sprawdzaé co 20 m. Réznice migdzy rzednymi wykonanymi i projektowanymi nie
powinny przekraczac:

- od +1 do -2 cm dla podbudowy z kruszywa tamanego.

Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nalezy sprawdzi¢ co 20 m. Szeroko$é podbudowy nie moze rézni¢ sig od szerokosci
projektowanej o wiecej niz+ 5 cm.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Niewtasciwe uziarnienie i whasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spefniajgce wymagan dotyczacych uziarnienia i wiasciwosci podanych w
odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji, zostang odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetniajgce tych
wymagan zostaty wbudowane to bedg, na polecenie Kierownika Projektu, wymienione przez Wykonawce na
wilasciwe, na koszt Wykonawcy ibez jakichkolwiek dodatkowych kosztéw poniesionych przez
Zamawiajacego.

Niewtasciwe cechy geometryczne

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujg wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych. powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtgbokos$ci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdérne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczaine.

Niewtasciwa grubosé podbudowy

Przed odbiorem Wykonawca sprawdzi grubo$¢ warstw w obecnosci Kierownika Projektu, z czestotliwoscig
podang w tablicy w p. 6.4. Przynajmniej w 50% otworéw grubo$¢ warstw powinna by¢ co najmniej rowna
projektowanej, a w zadnym otworze niedomiar grubosci nie moze by¢ wiekszy od 10%. Jezeli warunek ten
nie jest spetniony Wykonawca wykona, na wiasny koszt, w obecnosci Kierownika Projektu, dodatkowe
otwory w celu identyfikacji powierzchni wadliwych pod wzgledem grubosci. Na wszystkich powierzchniach
wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Roboty te Wykonawca
wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych Robét nastgpi ponowny pomiar i ocena grubos$ci warstwy, wg
wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

Niewlasciwe zageszczenie podbudowy

Do odbioru zaggszczenia podbudowy Wykonawca przygotuje i przedstawi tabelaryczne zestawienie
wynikow badan wskaznika zageszczenia, wraz z wartosciami $rednimi dla catego odbieranego odcinka,
wykonane na podstawie biezgcej kontroli zaggszczenia. Na odcinkach nie spetniajgcych wymagan co do
zageszczenia podbudowy nalezy materiat spulchni¢ i Roboty powtérzy¢é w sposéb zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

Niewlasciwa nosnosé podbudowy
Jezeli nosno$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej to Wykonawca wykona wszelkie Roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zlecone przez Kierownika Projektu, na wiasny koszt.
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?], wykonanej podbudowy oraz warstwy konstrukcji
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o grubosciach okreslonych w Dokumentacji
Projektowej.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior podbudowy dokonywany jest na zasadach odbioru Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu oraz
na zasadach odbioru czesciowego i koncowego okreslonych w Specyfikacji Technicznej ,\Wymagania
ogoine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena 1 metra kwadratowego [m?] wykonania warstw konstrukcji z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie o grubosci 15 cm i uziarnieniu 0/31,5 mm obejmuje:

- prace pomiarowe,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa zgodnie z recepturg,

- dostarczenie mieszanki na migjsce wbudowania,

- roziozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej warstwy,

- przeprowadzenie pomiardw i badan okreslonych w Specyfikacji Technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie Robdt.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-87/B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy, okreslenia.

- PN-78/B-01101 Kruszywa sztuczne. Podziat, nazwy, okreslenia.

- PN-87/5-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy, okreslenia.

- PN-76/B-06714/00 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne.

- PN-89/B-06714/01 Kruszywa mineralne. Badania. Podziat, terminologia.

- PN-77/B-06714/12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych
- PN-78/B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci pytdéw mineralnych.

- PN-91/B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego.

- PN-78B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.

- PN-77B-06714/17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

- PN-77B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.

- PN-78B-06714/19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezpo$rednia
- PN-79/B-06714/42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie $cieralnosci w bebnie Los Angeles
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

SST - 04 - NAWIERZCHNIA POLIURETANOWA

CPV — 45212221 -1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru robét

dotyczacych nawierzchni z trawy syntetycznej dla zadania: Wymiana nawierzchni sportowej boiska
wielofunkcyjnego oraz ogrodzenia w ramach zadania pn:"Modernizacja ogélnodostepnego
boiska orlik przy ul. Rolnej w Radomsku w celu poprawy jakos$ci uzytkowej obiektu".

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z utozeniem
nawierzchni sportowej typu ,sztuczna trawa".

2. MATERIALY

Do wykonania robot mogg by¢ stosowane wyroby budowlane spelniajgce warunki okreslone w:

— Ustawie z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity: Dz. U. z 2003r., Nr 207, poz. 2016; z
pdznigjszymi zmianami).

— Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004r., Nr 92. poz. 881);

— Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002r., Nr 166. poz. 1360, z
pozniejszymi zmianami).

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego wymaganej przez
w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

System nawierzchni poliuretanowej typu 2s skfada sie z dwdch warstw:
— warstwa gorna skiadajgca si¢ z mieszaniny granulatu EPDM oraz lepiszcza poliuretanowego,
grubos¢ warstwy 6-8 mm
- warstwa dolna skiadajgca sig z mieszaniny granulatu SBR oraz lepiszcza poliuretanowego, gruboéé
warstwy 7-8 mm
Nawierzchnia poliuretanowa typu 2s utozona zostanie na podbudowie elastycznej gr. 30 mm.

Wymagane parametry minimalne dla nawierzchni poliuretanowe;:
— poslizg — nawierzchnia sucha = 80
— poslizg — nawierzchnia mokra = 56
— Humienie energii (badane w 23°C) £ 2,0 mm
— grubosé = 14 mm
— przepuszczalnosé dla wody 2150 mm/h
— odpornos¢ na Scieranie < 2,2
— wiasciwosci mechaniczne — wytrzymatosé na rozcigganie = 0,57%
— wiasciwosci mechaniczne — wytrzymatosé przy zerwaniu = 65%
— odpornos¢ na obuwie z kolcami — wytrzymato$¢ na rozcigganie = 0,60%
— odporno$¢ na obuwie z kolcami — wytrzymatos$é przy zerwaniu = 60%
— odpornos¢ na zmiane koloréw = 3
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Wymagania wiasciwosci ekologicznych:
- DOC=20

- Ofow = 0,04 mg/l

— Kadm = 0,005 mg/l

—  Chrom < 0,05 mg/I

— Rte¢ =0,001 mg/l

—  Cynk = 3,0 mg/l

— Cyna=0,05mg/l

- EOX =100 mg/kg

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,Wymagania ogoine" pkt 3;
Do uktadania nawierzchni mozna uzy¢ dowolnego sprzetu, zgodnego z zaleceniami producenta nawierzchni.

4. TRANSPORT | SKLADOWANIE

Wykonawca robét bedacy posiadaczem odpadéw (wytworca) zobowigzany jest posiadaé stosowne
pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami w tym na ich transport (Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o
odpadach - Dz. U. nr 62 poz. 628 z pézniejszymi zmianami). Srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny byé sprawne technicznie i spetniaé wymagania techniczne w zakresie BHP oraz
przepisow o ruchu drogowym. Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 " Wymagania
ogélne” punkt 4. Po roztadunku rolki powinny pozosta¢ w oryginalnym opakowaniu i by¢ utozone na ptaskigj i
czystej powierzchni. Mogg by¢ uktadane jedna na drugg, do wysokosci 3-4 rolek, a styka¢ powinny sie na
calej diugosci, aby unikng¢ zagiec i zataman. Nalezy maksymalnie skroci¢ czas skiadowania do momentu
rozpoczecia instalacji. Najlepszym rozwigzaniem jest roztadowanie i utozenie rolek na boisko bezposrednio
w migjscach ich pozniejszej instalacji.

5. WYKONANIE ROBOT

Projektowana nawierzchnia boiska wielofunkcyjnego jest nawierzchnig sportowa bezspoinows,
dwuwarstwowg o catkowitej grubosci min. 14 mm (min.7mm+7mm), uktadang na placu budowy, wymagajaca
podbudowy dynamicznej. Nawierzchnia jest przepuszczalna dla wody, wykonywana in-situ, stuzy do
pokrywania nawierzchni boisk wielofunkcyjnych, placéw rekreacji ruchowej, kortéw tenisowych, biezni
lekkoatletycznych, sektoréw i rozbiegow konkurencji technicznych, itp.

Podbudowa.
Nawierzchnia poliuretanowa boiska wielofunkcyjnego wymaga podbudowy elastycznej, ktéra jest mieszaning
granulatu gumowego, kruszywa kwarcowego oraz lepiszcza poliuretanowego o grubosci min. 30 mm.

Impregnacja podioza.
Ma za zadanie stworzenie warstwy adhezyjnej oraz zwigzanie luznych czasteczek podioza.

Wykonanie warstw.

Warstwa nosna skfada sie z granulatu EPDM i granulatu gumowego, potaczonego lepiszczem
poliuretanowym. Uktadana jest mechanicznie, bezspoinowa, przy pomocy rozkfadarki mas poliuretanowych.
Warunkiem poprawnego wykonania w/w nawierzchni jest przestrzeganie warunkéw pogodowych, technologii
wykonania oraz wiasciwych norm zuzycia poszczegodlnych materiatéw opisanych w oryginalnych kartach
technicznych systemow i produktow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Nawierzchnia winna posiada badania na zgodnos¢ z normg PN-EN 14877, lub rekomendacje techniczng ITB
lub wyniki badan specjalistycznego laboratorium badajacego nawierzchnie sportowe oraz atesty higieniczne
PZH.
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Wymagania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych.

1. Nawierzchnia poliuretanowa powinna byé przeznaczona do wykonania na terenie budowy. Nie
dopuszcza sig stosowania nawierzchni prefabrykowanych (w catosci ani czesciowo).

2. Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o kwalifikacjach
potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta nawierzchni i dotyczacym
wykonywanego zadania.

3. Spefnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametréw nawierzchni okreslonych w tabeli
nalezy potwierdzi¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub Rekomendacja
Techniczna ITB, karta techniczna producenta w oryginale) pozwalajacymi na ich weryfikacje.

4. Wykonawca winien ztozy¢ gwarancje na oferowang nawierzchnie potwierdzong przez producenta
nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonania nawierzchni .

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST 00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN - EN 14877:2006 Nawierzchnie syntetyczne odkrytych terenéwsportowych — Specyfikacja

PN-EN ISO 4674, PN-EN ISO 527-1:1998, PN-EN I1SO 527-1:1998 Wytrzymato$é na rozdzieranie.

PN-EN ISO 16000-9:2006 Emisja lotnych zwigzkéw organicznych (VOC) - czas niezbedny do osiggniecia
dopuszczalnych stezen substancji szkodliwych.

PN-EN 13501-1:2008 Reakcja na ogieh wg deklaracji producenta
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